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プログラマブルコントローラ（PC）
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ＦＡにおけるＰＣ－－－－－－－－－－－－－－－－－－－２ＩＯ

5章ＰＣのシーケンスプログラム

１．有接点リレーとの違い－－－－－－－…－…－－－－－－－－－－－－２Ｉ５
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３．リレー回路とプログラムローダー－－－－－－－…－－－－－－－２２３
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６．タイマ回路－－－－－－－－….－－－．……－－－－…･－－－－－－－…－２“
（１）オンデイレータイマ２４０

（２）オフデイレータイマ２４１
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（４）フリッカー回路２４４
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９．プログラム演習例題－－－－…－…－－…－…－－－－－－－…－－．２妙
〔演習例題〕､－－－－…－－……－－－．－．－－－－…－－－－．２５０
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6章シーケンスの表現

１．表現法の種類一-－－－－－－－－－－－－－－－－－－－－３
２．フローチャート－－－－－－－－－－－－－－－－－－－－－－－－－－－５
３．ダイムチャート…－－－－－－－－－…－－…－－－－－－……－－－－８
４．シーケンス回路図一一…－－－－－－－－－－－－－－－－－－－－－－１Ｏ
（１）展開接続図１１

（２）ＰＣのプログラム図２２

Ⅵ

7章シーケンス制御回路

１．電動機の始動シーケンス制御（スターデルタ回路)－－－－－－－－３１
（１）スターデルタ主回路の構成３２
（２）始動シーケンス３３

（３）始動電流値の検証３７

２．工作機械のシーケンスＩＩｉＵ御（近接スイッチによる位置決めＩＩｉﾘ御)･－ｲ０
（１）旋盤の制御機器４０

（２）制御回路のシーケンス動作４２
（３）自動旋盤の制御４５

３．簡易エレベータのシーケンス制御－－－－－－…－－－－－－－”
（１）設・傭の仕様５３

（２）展開接続図５５

（３）インタロック回路６０

（４）異常検出回路６１

（５）ＰＣの制御プログラム６３

４．移載装憧(移載ロボット）のシーケンス制御－－－－－－－…－－－６８
（１）設備の構成６８

（２）本装置の動作６９

（３）展開接続図（シーケンス論理回路）７２
（４）ＰＣのプログラム８２
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５，給排水設備のシーケンス制御－－－－－－－－－－－－－－－，０

（１）給水のシーケンス制御９０

（２）排水のシーケンス制御９２

（３）高機能レベルスイツチによる給水の自動運転９３

６．輸送設備のシーケンス制御－－－－－－－－－－－－－－－－，６

（１）設備レイアウト９６

（２）運転方案９６

（３）シーケンス制御回路１０２

（４）ＰＣのプログラム１１０

７．反応槽のシーケンス制御－－－－－－－－－－－－－－－－－－１１８

（１）Ａ液送り（STEP１）１２２

（２）Ｂ液送り（STEP２）１２２

（３）撹絆，加熱(STEP３）123

（４）反応中（STEP４）１２３

（５）排出(STEP５）１２４

（６）ＰＣのプログラム１２６
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8章シーケンス制御システムの保守・点検

１．保全(保守，点検)の考え方－．－－．－－－…－．．－－－－－－１３３

２．予防保全這－－－－－………－－－－－…－………－－－－－－－－－１３７

（１）日常点検１３８

（２）定期点検139

３．事後保全－－－－－…－－－－－－－－－－－－－－－－－１`０

４．トラブルシユーテイ･ンｸﾞｰｰ…－－－『－－…－－－－－－－…－－－－－－－－１`Ｉ

５．電気機器（部品）の点検と保守一一一一一一…－…－－－－１`‘

６．ＰＣの点検と保守一-－．－－－－－－－－－－－－－－－－１`８

７．測定器の使用法－－－－－－－－－－－－．－－－－－－－－－１５１

（１）回路計(テスタ）１５１

（２）絶縁抵抗計（メガ）154

８．ＰＣシステムのトラブルシューティング－－…－－－－－－－－－７５７
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9章シーケンス制御に関する規格

１．国内規格の概要－－－－－－－－－－－－－－．－－－－－－－－－－－－-－１面
２．海外規格の概要･…－－……－－－－－－－－－－－…－－－－－－－－－１“
３．規格資料一一一…－…－－－－－……－－－－－…－－－－－－Z印
」,電気用図記号(JISCO617）１６９

（１）第２部：図記号要素，限定図記号，一般用途図記号１７１
（２）第３部：導体および接続部品172
（３）第４部：基礎受動部品１７３

（４）第６部：電気エネルギーの発生および変換１７４
（５）第７部：開閉装置，制御装置，および保護装置１７ｓ
（６）第８部：計器，ランプおよび信号装置１７７
２．シーケンス制御記号【JISC0401）１７８．
（１）機器記号178

（２）機能記号１８０

３．制御配電装置の用語，略語ならびに定義(抜すい）（JEM1115）１８１
（１）－股１８１

（２）計器１８２

（３）器具および装置１８２

（４）回転機，静止機器，安全器具１８４
（５）雑器具１８５

４．自動制御器具番号(JEM1090）１８６
（１）基本番号１８６

（２）補助符号１８９
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